ESCUELA TECNOLOGICA

INSTITUTO TECNICO CENTRAL

FACULTAD DE MECATRONICA

La ETITC es una Institucion de Educacion Superior

sujeta a inspeccion y vigilancia por el Ministerio de Educaciéon Nacional

Los programas de pregrado de la Facultad de Mecatrénica de la ETITC estdn organizados en tres niveles formativos
gue son secuenciales y complementarios. Cada programa conduce a un titulo que habilita para el desempefio laboral
como Técnico Profesional, Tecnélogo o como Ingeniero.

El programa de Ingenieria Mecatronica, articulado por ciclos propedéuticos con los programas de Técnica Profesional
en Electrénica Industrial y Tecnologia en Automatizacién Industrial, forma profesionales con altas competencias

técnicas, tecnoldgicas, cientificas y sociales, para fomentar el desarrollo

industrial

mediante la innovaciodn, la

transferencia de tecnologia, la modernizacidn y optimizacion de procesos industriales automatizados.

TECNICA PROFESIONAL EN ELECTRONICA INDUSTRIAL

Titulo que otorga: Técnico Profesional en Electronica Industrial
Modalidad: presencial

Numero de créditos : 87

Duracin : 5 semestres

Jornada: lunes a viernes diurna y sabado

Periodicidad de la admision: semestral

Codigo SNIES: 103232

Valor de la matricula: 1 SMLMV.

TECNOLOGIA EN AUTOMATIZACION INDUSTRIAL

Titulo que otorga:Tecndlogo en Automatizacion Industrial
Modalidad: presencial

Numero de créditos : 120

Duracion : 7 semestres

Jornada: lunesa viernes diurna y sabado

Periodicidad de la admision: semestral

Codigo SNIES:103233

Valor de la matricula: 1,5 SMLMV

INGENIERIA MECATRONICA

Titulo que otorga: Ingeniero en Mecatrdnica
Modalidad: presencial

NUmero de créditos : 186

Duracién: 11 semestres

Jornada: lunes a viernes nocturna y sabado
Periodicidad de la admision: semestral
Codigo SNIES: 52691

Valor de la matricula: 2 SMLMV

PERFIL PROFESIONAL

El Técnico Profesional en Electronica Industrial tendra una formacion
integral, con el dominio de las competencias y los conocimientos técnicos
relacionados con el mantenimiento electrénico en maquinaria y equipos
industriales. En lo personal serd un profesional con capacidad de
liderazgo, forjador de nuevos valores, comprometido con la
transformacion de la sociedad y el sector industrial del pais.

El egresado del programa serd capaz de desarrollar las siguientes
competencias:

Mantener equipos y sistemas electronicos de acuerdo a procedimientos
establecidos.

Reparar equipos electrénicos de acuerdo a procedimientos técnicos y/o
manuales.

Administrar recursos que se asignan para el desarrollo de sus tareas.

PERFIL PROFESIONAL

El Tecndlogo en Automatizacion Industrial esta en la capcidad de:
Instalar equipos y sistemas automaticos aplicando nuevas tecnologias.
Operar equipos y sistemas automaticos de acuerdo a estandares.
Mantener equipos y sistemas de control automaticos de acuerdo a
estandares dados.

Programar sistemas de automatizacion, control e instrumentacion para
procesos de produccion.

Administrar los recursos que se le asignan para el desarrollo de sus
tareas.

Participar en proyectos multidisciplinarios desde su especialidad.

PERFIL PROFESIONAL

El Ingeniero en Mecatronica es un profesional con formacion integral,
capaz de proponer soluciones creativas a través del disefio y desarrollo de
productos y sistemas en los que se integra la electrdnica, la mecanica de
precision, la tecnologia informdtica, la automatizacion y el control.
Ademds de dirigir proyectos de investigacion y transferencia de
tecnologias para la modernizacion y optimizacion de procesos
industriales automatizados con tecnologias de punta. Es un profesional
con capacidad de administrar y gestionar los recursos tecnoldgicos
involucrados en el desarrollo de su profesion, forjador de nuevos valores
y compromiso social.

PERFIL OCUPACIONAL

El Técnico Profesional en Electronica Industrial podra realizar
actividades relacionadas con la innovacion y modernizacion de
los equipos, procesos y sistemas de produccion, asi como el
control de bienes y servicios en el campo industrial.

De igual manera, puede desempefiarse en dmbitos como la
instalacion de equipos electronicos y mantenimiento preventivo
y correctivo, tanto de forma dependiente como independiente,
en empresas del sector productivo, industrial y de servicios.
Podrd ocupar cargos como técnico en mantenimiento y
reparacion de equipo electronico. También estara facultado para
ocupar cargos asistenciales en talleres industriales y de
manufactura de equipo electrdnico.

PERFIL OCUPACIONAL

El Tecndlogo en Automatizacion Industrial podra desempefiarse
como:

Coordinador en el drea de mantenimiento

Integrador de soluciones en el drea de sistemas automaticos.
Coordinador en el desarrollo de proyectos de automatizacion y
electronica industrial.

Soporte tecnoldgico en administracion de redes.

Asesor en proyectos de automatizacion.

Disefiador de sistemas automaticos a nivel medio.

Gestor de su propia empresa.

PERFIL OCUPACIONAL

El Ingeniero en Mecatronica es un profesional con la capacidad
para desempefiarse en:

Disefio y desarrollo de productos mecatronicos.

Gestion de proyectos de montajes y automatizacion de plantas
industriales.

Asesoria a compafiias comercializadoras de tecnologia
mecatronica.

Administracion de recursos industriales con tecnologias de
punta como los sistemas CAD/CAM/CAE.
Gestion de proyectos de investigacion
tecnologia.
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ESCUELA TECNOLOGICA INSTITUTO TECNICO CENTRAL

FACULTAD DE MECATRONICA

PLAN DE ESTUDIOS DE INGENIERIA MECATRONICA POR CICLOS

PROFESIONAL UNIVERSITARIO INGENIERIA MECATRONICA

SNIES :52691

TOTAL CREDITOS 186
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